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1. WPROWADZENIE

Kontrola pojazdow budowy i procesow produkcyjno-kontrolnych (zatadunek na kopalni,
wytadunek, wazenie, etc.) zachodzacych podczas prac ziemnych to istotne zadania
gwarantujgce dotrzymanie harmonogramu oraz wyniku finansowego budowy. W prace te
zaangazowane sg aktywa o wysokie] wartosci, a koszty pracy, zuzycia i serwisowania sa
dos¢ znaczne i trudne do $ledzenia.

BIGM monitoruje obecnie maszyny do zatadunku i transportu oraz postep prac ziemnych
na budowach liniowych i kopalniach, korzystajgc z wtasnej aplikacji BIGMonitor®, ktérej
zaletg jest mozliwos¢ dostosowania jej do indywidualnych potrzeb Klienta (personalizacja
funkcjonalno-uzytkowa) oraz praca w standardach BIM (Building Information Modelling).
System pracuje 24 h/dobe pokazujac dane o lokalizacji i pracy pojazdéw budowy w czasie
rzeczywistym.

Dostep mozliwy jest z dowolnego urzgdzenia z dostepem do internetu z zainstalowana
przegladarka internetowa.

2. CEL | ZAKRES ROZWIAZAN
Naszym celem jest wdrozenie spersonalizowanego rozwigzania do monitorowania maszyn
oraz prac ziemnych, uwzgledniajagcego indywidualne potrzeby wynikajace ze specyfiki
funkcjonowania danej budowy (lokalizacja kopalni, wag, miejsca wbudowania mas
ziemnych, wielu podwykonawcow dostarczajacych pojazdy i sprzet ciezki, tankowanie
paliwa, odmienne zasady rozliczen z podwykonawcami, obraz z kamer monitoringu, etc.).
Rozwigzanie to obejmuje m.in.:
1. Instalacj¢ modutow GPS w pojazdach budowy (koparki, tadowarki, wywrotki, etc.).
2. Sledzenie postepu prac budowlanych z wykorzystaniem drondw oraz tworzenie
ortofotomap i cyfrowych modeli terenu (DTM).
3. Dostep do aplikacji BIGMonitor® integrujacej dane budowy, w tym:
e doktadne trasy przejazdow i miejsc pracy maszyn i pojazdow budowy,
e codzienne zestawienia miejsc zatadunkow i wytadunkow (zintegrowanych z
zapisami wagi oraz kamer monitoringu),
e ortofotomapy z kolejnych nalotow umozliwiajacych porownywanie terenu
budowy w kolejnych tygodniach realizacji.
e Fotografie oraz filmy wideo pokazujace aktualny stan realizowanych
obiektow.

Te i inne dane mogg by¢ zestawione z planowanym harmonogramem, planem
fakturowania, etc. w celu wytapania np. ewentualnych opodznien czy nieprawidtowosci.
Dzieki temu, osoby zarzadzajace budowg w dowolnym momencie moga sprawdzi¢ czy
prace idg zgodnie z zaplanowanym harmonogramem i szybciej reagowa¢ na biezace
potrzeby budowy.

3. FUNKCJONALNOSC | NARZEDZIA SYSTEMU

System BIGMonitor® zawiera szereg uzytecznych narzedzi, ktorych dziatania zostato
przetestowane i udoskonalone na na wielu budowach catego §wiata. Oprocz tych
wymienionych i opisanych w dalszej czesci kazdy Klient moze zwrdcié sie o stworzenie
nowych narzedzi, ktére zostang oddane do jego wytacznego uzytku bgdz zostang
dotaczone do standardowych narzedzi systemu.
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4. PRZYKEADOWE NARZEDZIA

4.1. Lokalizacja pojazddw (w oparciu o GPS)Przyktadowy ekran aplikacji BIGMonitor®
pokazujgcy stan zaawansowania budowy oraz lokalizacje maszyn w danym momencie
(czarne, zielone, fioletowe i pomaranczowe kropki) wraz z informacja o ich aktywnosci w
danym momencie (dane GPS odswiezane sg na ekranie co 15 sekund).

BI-M Q@

4.2. Statystyki przerobow maszyn i pojazdow (w oparciu o GPS oraz ortofotomapy z
drona i CAD)

Dane uzyskane z monitorowania wywrotek, tadowarek, etc., sg wyswietlane jak na
ponizszym zdjeciu i moga zostaé wyeksportowane do pliku Excel z poziomu aplikacii.
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Przyktadowe dane prezentowane na ekranie to:

e Data i godzina oraz miejsca zatadunku i wytadunku wywrotek.

e Liczba i dtugosci kursow pojazdow wraz z zestawieniami statystycznymi czasu ich
pracy i wydajnosciami (dla kazdego pojazdu indywidualnie i zbiorczo) na przestrzeni
dnia, tygodnia, miesigca lub dowolnego przedziatu czasu.

e Zdjecie z kamery wagi i monitoringu z odczytem podanym w tonach oraz w m?.

Ponizszy ekran pokazuje lokalizacje pojazdu wraz z informacja o jego biezace] wydajnosci
od poczatku dnia.
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4.3. Lokalizacja zatadunku i roztadunku (w oparciu o GPS oraz ortofotomapy z drona i
CAD)

Ponizszy ekran pokazuje lokalizacje miejsc zatadunku i wytadunku przez konkretna
wywrotke (czerwone i niebieskie kropki).
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4.4. Slad trasy monitorowanego pojazdu (w oparciu o GPS na podktadzie z ortofotomapy
z drona)

Ponizszy ekran pokazuje $lad trasy monitorowanego pojazdu (zotta linia) oraz strefy
zatadunku/roztadunku (niebieskie wielokaty) do ktérych bedzie przypisana i widoczna w
raporcie objetosci operacja zatadunku/roztadunku zrealizowana przez pojazd (w oparciu

o GPS oraz sensory montowane na kiprze).
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Inny przyktad zdefiniowanych stref zatadunku/roztadunku:
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5. Przyktad wykresu statystycznego, pokazujgcego przeroby pojazdow budowy (w
oparciu o GPS oraz ortofotomapy z drona).

Wykresy mogg mie¢ dowolng forme graficzng (liniowe, stupkowe, kotowe, etc.) a
prezentowa¢ moga m.in.:

- ilosci przejechanych km

llosci przewiezionych objetosci materiatow sypkich

spalanie i predkosé

motogodziny

koszt pracy pojazdu w danym okresie przy uwzglednieniu stawek godzinowych,
kilometrowych, mtk, etc.
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4.6. Porownywarka ortofotomap tego samego miejsca ale wykonanych w dowolnym
odstepie czasu (w oparciu o ortofotomapy z drona)
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4.7. Przegladarka modeli 3D terenu (w oparciu o chmure punktow i ortofotomapy z drona)

Modele 3D wyswietlane na ekranie komputera dajg tez mozliwos¢:

- dowolnego ich obracania

- generowanie dowolnych przekrojow wzdtuz dowolnego ich fragmentu i natychmiastowy
export do pliku w formacie CAD

- liczenie objetosci na zadanym obszarze i eksport danych do pliku Excel

- sprawdzanie rzgdnych dowolnego punktu modelu a nastepnie ich eksport do pliku Excel
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Wiecej informacji dostepnych jest na na www.BIGMonitor.pl

BIGMonitor Polska info@BIGMonitor.pl +48 601-199-811
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